
 

     

Biped (dvonožna 

životinja) 6-servo 

robot je hodajući 

robot koji oponaša 

hod čovjeka. Kretanje 

mu omogućuje 6 

servo motora koji 

predstavljaju 

zglobove nogu. Ovo 

je vrlo zahtjevan 

projekt i s mehaničke 

i s programske 

strane. 

 

 

 

 

 

 
Za izradu korišteno: 

Arduino Uno R3, servo 

motori, „kostur“ robota, 

ultrazvučni senzor, spojne 

žice, 18650 baterije, kućište 

za baterije 

 

ROBOT 
biped 6-servo  

izradila:  
Elena Lukačević, 8.a 

 


